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Moeller GmbH

Indicatii de sigurantd

Pericol!
Tensiune electrica periculoasa!

Inainte de a incepe instalarea

e Deconectati dispozitivul de la sursa de alimentare.

* Asigurati-va ca dispozitivele nu pot fi repornite accidental.
o Verificati izolarea de sursa de alimentare.

e Verificati impamantarea si protectia la scurtcircuit.

e Acoperiti sau separati fizic dispozitivele invecinate care se afla
sub tensiune.

e Respectati instructiunile tehnice (AWA) pentru dispozitivul in
cauza.

e Accesul la dispozitiv/sistem este permis exclusiv personalului
calificat conform EN 50 110-1/-2
(VDE 0 105 Sectiunea 100).

« Tnainte de instalare si inainte de a atinge dispozitivul, asigurati-
va ca nu sunteti incarcat electrostatic.

® Borna de impamantare functionala (FE) trebuie conectata la
elementul de impamantare de protectie (PE) sau la masa.
Instalatorul sistemului este responsabil de realizarea acestei
conexiuni.

e Cablurile de conexiune si liniile de semnal trebuie instalate
astfel incat interferentele capacitive sau inductive sa nu
obstructioneze functiile de automatizare.

e |Instalati dispozitivele de automatizare si elementele
functionale asociate astfel incat acestea sa fie bine protejate
impotriva actionarii neintentionate.

e Trebuie implementate masuri de protectie hardware si
software pentru interfata de intrare/iesire astfel incat
intreruperea unei linii sau a unui fir pe partea de semnal sa nu
determine aparitia starilor nedefinite la dispozitivele de
automatizare.

e Asigurati izolatiei electrice corespunzatoare a sursei de
alimentare de joasa tensiune 24 V. Utilizati doar surse de
alimentare conforme cu IEC 60 364-4-41 (VDE 0100 sectiunea
410) sau HD 384.4.41 S2.

e Deviatiile tensiunii de alimentare de la valoarea nominala nu
trebuie sa depaseasca limitele de toleranta specificate, in caz
contrar pot aparea defectiuni si functionarea poate deveni
periculoasa.

e Dispozitivele de oprire de urgenta conforme cu
I[EC/EN-60 204-1 trebuie sa fie operationale in
toate modurile de functionare a dispozitivelor de automatizare.
Dezactivarea dispozitivelor de oprire de urgenta nu trebuie sa
determine repornirea.

Dispozitivele proiectate pentru montare in carcase sau dulapuri
de comanda trebuie actionate si comandate dupa instalare
doar cu carcasa inchisa. Unitatile tip desktop sau cele portabile
trebuie actionate si comandate cu carcasa inchisa.

Trebuie adoptate masuri pentru a asigura repornirea adecvata
a programelor intrerupte Tn urma unei caderi sau intreruperi a
tensiunii. Repornirea nu trebuie sa determine stari de
functionare periculoase, nici macar pentru scurt timp. Daca
este necesar, trebuie implementate dispozitive de oprire de
urgenta.

Daca defectiunile la sistemele de automatizare pot cauza
accidentarea persoanelor sau pagube materiale, trebuie
implementate masuri externe pentru a asigura o stare de
functionare sigura in

caz de defectiune sau functionare defectuoasa (de exemplu,
prin utilizarea unor comutatoare separate cu limitare sau al
unor dispozitive de blocare mecanica etc.).

In functie de gradul de protectie asigurat, invertoarele de
frecventa pot prezenta in timpul functionarii componente sub
tensiune, componente metalice, componente in miscare/
rotatie, sau suprafete fierbinti.

Indepartarea nepermisa a capacelor necesare, instalarea
neadecvata sau utilizarea incorecta a motorului sau a
invertorului de frecventa pot cauza defectarea dispozitivului,
accidentari grave si pagube materiale.

Reglementarile nationale relevante se aplica tuturor lucrarilor
efectuate asupra invertoarelor de frecventa sub tensiune.

Instalatia electrica trebuie realizata conform reglementarilor
relevante (referitoare la sectiunile transversale ale cablurilor, la
sigurante si la Tmpamantare).

Toate lucrarile legate de transport, instalare, punere in
functiune si intretinere trebuie efectuate numai de catre
personal tehnic calificat (IEC 60 364 si HD 384 si
reglementarile nationale de protectie a muncii).

Instalatiile care contin invertoare de frecventa trebuie
prevazute cu dispozitive suplimentare de monitorizare si
protectie in conformitate cu reglementarile relevante de
protectie a muncii etc. Sunt permise modificari asupra
invertoarelor de frecventa prin intermediul aplicatiilor software
pentru utilizarea dispozitivului.



Toate carcasele de protectie si usile trebuie mentinute inchise
in timpul functionarii.

Pentru reducerea riscurilor pentru persoane sau echipamente,
utilizatorul trebuie sa introduca in proiectarea sistemului
elemente care sa limiteze consecintele functionarii defectuoase
sau ale defectarii ansamblului motor (cresterea vitezei
motorului sau oprirea brusca a acestuia). Aceste elemente
includ:

— Alte dispozitive independente pentru monitorizarea
variabilelor referitoare la siguranta (viteza, deplasare, pozitii
finale etc.)

— Elemente de sistem electrice sau non-electrice (elemente de
decuplare sau de blocare mecanica).

— Partile sub tensiune sau conexiunile cablurilor nu trebuie
atinse dupa deconectarea invertorului de frecventa de la
sursa de alimentare din cauza sarcinii electrice din
condensatoare. Trebuie amplasate semne de avertizare
corespunzatoare.
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Despre acest manual

Proces verbal al modificarilor

Fatd de prima editie din 12/08, au intervenit urmdtoarele
modificari esentiale.

Data redactiei Pagina Cuvant cheie nou Modificare  nuse
aplica

07/09 7 Valoare nominald generald v

07/09 17 Punerea in functiune prin intermediul bornelor de putere si v

control

07/09 20 Manual de utilizare v

07/09 31 Lists parametrii v

Introducere Tn scopul ameliorarii lizibilitatii, titlul capitolului este indicat in

Prezentul manual descrie convertizoarele de frecventd din seria
M-Max. Acesta prezinta informatii speciale, de care aveti nevoie
pentru proiectare, instalare, precum si pentru operare. Toate
datele se refera la versiunile indicate de hardware si software.

Vd rugam sa cititi acest manual cu atentie, inainte de a instala

convertizorul de frecventa si de a-| pune in functiune.

Plecam de la premiza ca detineti o cunoastere solida a bazelor
ingineriei, ca sunteti familiarizat cu sistemele electrice si principiile
aplicabile in domeniu si c& puteti citi, intelege si pune in aplicare

informatiile continute n schitele tehnice.

Conventii de citire

Tn acest manual se utilizeaza simboluri, care au urmatoarea

semnificatie:

» indicd instructiuni de actionare

—> vd atrage atentia asupra sfaturilor si informatiilor
suplimentare interesante

Atentie!
avertizeazd impotriva daunelor materiale usoare.

Pericol!

impotriva rdnirilor usoare.

avertizeazd impotriva daunelor materiale majore si

Pericol de moarte!

> B <

impotriva rdnirilor grave sau moarte.

avertizeazd impotriva daunelor materiale majore si

partea superioard a paginii din stdnga, iar sectiunea curenta este
indicata in partea superioard a paginii din dreapta. Paginile de
inceput ale capitolelor si paginile albe de la sfarsitul capitolelor fac
exceptie de la aceastd regula.

-

Pentru 0 mai buna exemplificare, in cateva imagini au fost
excluse carcasa convertizorului de frecventd, precum si
alte componente relevante din punct de vedere al
sigurantei. Convertizorul de frecventa trebuie insa utilizat
intotdeauna numai cu o carcasd montata regulamentar si
cu toate componentele necesare, relevante din punct de
vedere al sigurantei.

Va rugam sa luati in considerare indicatiile pentru
instalare din instructiunile de asamblare AWA8230-2416.

Acest manual a fost elaborat in format electronic. Un
exemplar tiparit se poate comanda la cerere.

Toate datele din acest manual se refera la versiunile de
hardware si software documentate aici.

Vodob

Indicatii si clarificari suplimentare, detaliate pentru
proiectare, instalare si parametrizare se gasesc in
manualul AWB8230-1603.

Documentatia completd pentru seria de convertizoare de
frecventd M-Max se gdseste in format electronic pe un
CD-ROM, care este inclus in setul de livrare.

Informatii suplimentare despre seriile de dispozitive
descrise aici se gdsesc pe internet la:

www.moeller.net = Support —> Download Center




Despre acest manual

Abrevieri si simboluri

Tn acest manual se utilizeaza simboluri si abrevieri, care au
urmatoarea semnificatie:

CEM compatibilitate electromagnetica

FS Frame Size (gabarit)

GND Ground, potential 0-V

IGBT Insulated Gate Bipolar Transistor

PDS Power Drives System (sistem de actionare)
PES Conexiune PE pentru cabluri ecranate (EMV)
PNU Numar identificare parametrii

uL Underwriters Laboratories

Convertizoarele de frecventa ale seriei de dispozitive M-Max sunt
impartite in doud clase de tensiune:

* 200V (MMX12..., MMX32...)
e 400V (MMX34...)

Aceste clase de tensiune se bazeazd pe valorile nominale normate
ale tensiunii de retea (IEC 60038, VDE 017-1) la locul de transfer
al alimentatorului cu energie (EVU):

® 200V —>230V +10 % (50/60 Hz)
® 400V —> 400V +10 % (50/60 Hz)

Banda lata de toleranta a convertizoarelor de frecventa M-Max ia
n considerare o cadere de tensiune admisa in retelele de
consumatori suplimentar de 4 % (Upy - 14 %) si in clasa 400 V
tensiunea de retea nord-americand de 480 V +10 % (60 Hz).

Tensiunile de alimentare admise ale seriei de dispozitive M-Max
sunt listate in anexa in paragraful despre datele tehnice.

Unitati de masura

Toate dimensiunile fizice mentionate in acest manual iau in
considerare sistemul metric international SI (Systeme International
d'Unités). Pentru certificarea UL aceste dimensiuni au fost
completate partial cu unitatile nord-americane.

tabelul 1: Exemple pentru conversia unitatilor de masura

07/09 AWB8230-1604ro

Denumirea valoare anglo-americana  Si valoare Valoare de conversie Denumire
americana US

Lungime 1 inch (") 25,4 mm 0,0394 Inch (tol)

Puterea 1HP=1,014PS 0,7457 kW 1,341 horsepower

Cuplul motorului 1 Ibf in 0,113 Nm 8,851 pound-force inches

Temperatura 1 °F (Tf) -17,222 °C (T¢) Tr=Tc x 9/5 + 32 Fahrenheit

Turatie 1 rpm 1 min-! 1 revolutions per minute

Greutate 11b 0,4536 kg

2,205

pound
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1 Convertizoarele de frecventa din seria M-Max

Verificarea continutului livrarii

—> Inainte de desfacerea ambalajului, va rugdm s verificati
consultand eticheta de pe ambalaj, daca tipul
convertizorului de frecventa furnizat corespunde cu cel pe
care |-ati comandat.

Convertizoarele de frecventd ale seriei M-Max sunt ambalate si
expediate cu grija. Transportul trebue sa se realizeze numai in
ambalajul original si numai cu mijloace adecvate de transport. Va
rugam sa respectati textele de pe etichete si indicatiile de pe
ambalaj, precum si deservirea pentru dispozitivul dezambalat.

figura 1:  Setul de livrare

Deschideti ambalajele cu unealtd adecvata si va rugam sa verificati
setul de livrare dupa primire dacd prezinta eventuale deteriordri si
dacd este complet.

Ambalajul trebuie sa contind urmdtoarele componente:

e un convertizor de frecventa M-Max,

® un set de accesorii pentru montajul corespunzator in
conformitate cu compatibilitatea electromagneticd,

e instructiuni de montaj AWA8230-2416,

e un suport de date (CD-ROM) cu documentatii si software de
parametrizare.

% (D




Convertizoarele de frecventa
din seria M-Max
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Codificarea tipurilor

Valorile nominale ale convertizorului de frecventd M-Max sunt

mentionate pe eticheta dispozitivului.

apany

ENRI00000 1 YIIMEES [ZP A2 F1TSTN T Y0

figura 2:  Pozitia etichetei
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figura 3:  Eticheta convertizorului de frecventa M-Max (exemplu)

Codificarea are urmatoarea semnificatie (exemplu):

Inscriptie

Semnificatie

MMX34AA3D3F0-0

Denumirea tip:

MMX = un convertizor de frecventa al seriei
de dispozitive M-Max

3 = conexiune trifzata de alimentare in
retea

4 = clasa de tensiune 400 V

AA = specificatie (versiune software A si
afisare alfanumerica)

3D3 = curent nominal 3,3 A
(3-decimal-3)

F = filtru de antiparazitare radio integrat
0 = grad de protectie IP20

0 = fara ansamblu optional integrat

Input

Valoarea nominala a conexiunii de
alimentare in retea:

Tensiune alternativa trifazata (Ue 3~ AC),
tensiune 380 - 480 V, frecventa 50/60 Hz,
curent de faza de intrare (4,0 A)

Output

Valoare nominald a partii de sarcind
(motor):

Tensiune alternativa trifazata (0 - U),
curent de faza de iesire (3,3 A), frecventa de
iesire (0 - 320 Hz)

Motor

Puterea corespunzdtoare a motorului

1,1 kW la 400 V/1.5 HP la 460 V pentru un
motor asincron trifazat cu patru poli, cu
rdcire interioard sau exterioard

(1500 min-" la 50 Hz/ 1800 rpm la 60 Hz)

SIN

Numar de serie

—_—

Convertizorul de frecventa este un
echipament electric.

Vd rugdm sa cititi manualul (aici AWB8230-
1603) fnainte de conectarea la retea si de
punerea in functiune.

Max amb. 50 °C

Temperatura maxim admisa a mediului
ambiant in functiune nu are voie sa
depaseasca +50 C.
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Valoare nominala generala

Codificarea tipurilor

Date tehnice Unitate  Valoare
Generalitati
Standarde si prevederi EMV: IEC/EN61800-3,
Siguranta: IEC/EN61800-5, UL508C
Certificari si declaratii de conformitate ale producétorilor CEM: CE, CB, c-Tick
Siguranta: CE, CB, UL, cUL
Calitatea de fabricatie RoHS, 1SO 9001
Rezistentd la conditiile atmosferice < 95 %, umiditate relativa medie, necondensabila (EN50178)
Calitatea aerului
Vapori chimici IEC721-3-3: dispozitiv in functiune, clasa 3C2
Particule mecanice IEC721-3-3: dispozitiv in functiune, clasa 352
Temperatura mediului ambiant
Operarea °C -10 — +50"
Depozitarea °C -40 - +70
Tnéltimea de asamblare H 0 — 1000 m peste NM, peste 1000 m cu 1% reducere a puterii |a fiecare
100 m, maxim 2000 m, la o temperatura maximd a mediului ambiant
+50 °C
Pozitie de montaj pe verticala (rotire laterala la = 90 grade)
Gradul de protectie IP 20
Protectia impotriva contactului accidental BGV A3 (VBG4, sigur pentru degete si palmele mainilor)
Categoria supratensiunii / Grad de murdarire -
Rezistenta la soc IEC 68-2-27
Depozitare si transport: 15 g, 11 ms (in ambalaj)
Incercare la soc prin cadere a invertorului
(pentru greutati aplicabile ale invertorului)
Vibratii EN 60068-2-6
3 — 150 Hz, amplitudinea oscilatiilor 1 mm (Peak) la 3 — 15,8 Hz,
amplitudine maxima a acceleratiei 1 g la 15,8 — 150 Hz
Clasa de eliminare a interferentelor radio cu filtru CEM intern C2: Clasa A in 1-ul mediu (spatiu de locuit cu utilizare comerciald)
(lungime maxima a cablului motorului) (3: Clasa A in al 2-lea mediu (industrie)
MMX12, MMX32 C2 (5m), C3 (30 m)
MMX34 C2 (5m), C3 (30 m)
Sectiunea de putere
Tensiunea nominala de lucru la 50/60 Hz
MMX12 Ue 1 AC 230V (177 — 264 +0 %)
MMX32 Ue 3 AC230V (177 — 264 +0 %)
MMX34 Ue 3 AC 400V (323 —528 £0 %)
Tip retea (retea de tensiune alternativa) retea in stea cu punere centrala la pamant (retea TN-S)
Retelele de curent alternativ legate la pdmant nu sunt admise.
Frecventa de operare de la retea maxim o datd pe minut
Curent absorbit din retea THD >120 %
Curent de scurtcircuit maxim < 50 kA
Frecventa de retea fin 50/60 Hz (45 — 66 Hz +0 %)
Frecventa succesiunii de impulsuri frwm 1 kHz — 16 kHz (WE: 6 kHz)"

(frecventa de comutare a invertorului)




Convertizoarele de frecventa
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Date tehnice Unitate  Valoare
Mod de operare Unitatea de comanda a caracteristicii U/f (WE), reglare vectoriald fara
senzori (open loop)
Tensiune de iesire Uy 3 AC Ue
Frecventd de iesire f 0—320 Hz (WE: 0 — 50 Hz)
Declansarea frecventei (valoare de referintd) Hz 0,01
Curent nominal le 100 % curent continuu la temperatura maxima a mediului ambiant de
+50 °C
Curent de suprasarcind 150 % pentru 60 s la fiecare 600 s
Curent de pornire 200 % pentru 2 s la fiecare 20 s
Cuplu de franare maxim 30 % My pentru toate dimensiunile de constructie
pand la maxim 100 % My de la dimensiunea de constructie
MMX34...4D3... cu rezistenta externa la franare
Sectiunea de comanda
Tensiune de comanda (iesire) V DC 24, maxim 50 mA
Tensiune valoare nominala (iesire) V DC 10, maxim 10 mA
Intrare, digitald, parametrizabila 6 X, maxim +30 V DC, Rj > 12 kQ
Ondulatie reziduala admisa la tensiunea externa de comanda maxim 5 % AUa/U,
(+24V)
Intrare, analogica, parametrizabild 1x0—-+10V DC, R; > 200 kQ
1x0(4)—20mA, Rg ~ 200 Q
Rezolutie Bit 10
lesire, analogicd, parametrizabila 1x0 (4)—20mA, Rg <500 Q
Rezolutie Bit 10

lesire, digitald, parametrizabila

1 x tranzistor, colector deschis, 48 V DC, maxim 50 mA

lesire releu, parametrizabila

1 x contact normal deschis 250 V AC, maxim 2 A/250 V DC, maxim 0,4 A

lesire releu, parametrizabila

1 x transformator 250 V AC, maxim 2 A/250 V DC, maxim 0,4 A

Interfata seriala

RS485/Modbus RTU

1) La MMX34AA014F0-0, temperatura maxim admisa a mediului ambiant este limitata la +40 °C

si frecventa maxima a succesiunii impulsurilor (fpwiv) la 4 kHz.
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Date tehnice

Codificarea tipurilor

Denumirea tip Curent Curent de Puterea corespunzatoare a motorului Gabarit

nominal suprasarcina (150 %)

le l150 P P

(230V, 50 Hz) (230V, 60 Hz)

[A] [A] [kw] [A]" [HP] [A]"
Tensiunea de racordare la retea: 1 AC 230 V, 50/60 Hz (177 - 264 V £0 %, 45 - 66 Hz £0 %)
MMX12AA1D7F0-0 1,7 2,6 0,25 1,4 -2) -2) FS1
MMX12AA2D4F0-0 2,4 3,6 0,37 2 112 2,2 FS1
MMX12AA2D8F0-0 2,8 4,2 0,55 2,7 112 2,2 FS1
MMX12AA3D7F0-0 3,7 5,6 0,75 3,2 3/4 3,2 FS1
MMX12AA4D8F0-0 4,8 7,2 1,1 4,6 1 4,2 FS2
MMX12AA7DOFO-0 7 10,5 1,5 6,3 2 6.8 FS2
MMX12AA9D6F0-0 9,6 14,4 2,2 87 3 9,6 FS3
Tensiunea de racordare la retea: 3AC 230 V, 50/60 Hz (177 - 264 V +0 %, 45 - 66 Hz £0 %)
MMX32AA1D7F0-0 1,7 2,6 0,25 1,4 - - FS1
MMX32AA2D4F0-0 2,4 3,6 0,37 2 112 2,2 FS1
MMX32AA2D8F0-0 2,8 4,2 0,55 2,7 112 2,2 FS1
MMX32AA3D7F0-0 3,7 5,6 0,75 3,2 3/4 3,2 FS1
MMX32AA4D8F0-0 4,8 71,2 1,1 4,6 1 4,2 FS2
MMX32AA7D0OF0-0 7 10,5 1,5 6,3 2 6,8 FS2
MMX32AA9D6F0-0 9,6 14,4 2,2 8,7 3 9,6 FS3
1) Curentii nominali ai motorului pentru motoarele asincrone trifazate normale cu patru poli, cu racire interioara si clasica

(1500 min-1la 50 Hz, 1800 min-' la 60 Hz)

2) Nu este alocata nicio putere normata a motorului
Denumirea tip Curent Curent de Puterea corespunzdtoare a motorului Gabarit

nominal suprasarcina (150 %)

le l150 P p

(400V, 50 Hz) (460 V, 60 Hz)

[A] [A] [kw] [AIY [HP] [A]"
Tensiunea de racordare la retea: 3AC 400 V, 50/60 Hz (323 - 528 V +0 %, 45 - 66 Hz +0 %)
MMX34AA1D3FO-0 1,3 2 0,37 11 112 1,1 FS1
MMX34AATD9FO-0 1,9 29 0,55 1,5 3/4 1,6 FS1
MMX34AA2D4F0-0 2,4 3,6 0,75 1,9 1 2,1 FS1
MMX34AA3D3F0-0 3,3 5 11 2,6 1-12 3 FS1
MMX34AA4D3F0-0 4,3 6,5 1,5 3,6 2 34 FS2
MMX34AA5D6F0-0 5,6 84 2,2 5 3 4,8 FS2
MMX34AA7D6FO-0 7,6 11,4 3 6,6 5 7,6 FS3
MMX34AA9DOFO-0 9 13,5 4 8,5 5 7,6 FS3
MMX34AA012F0-0 12 18 5,5 11,3 7-112 11 FS3
MMX34AA014F0-0 14 21 7,52 (15,2)3 102) 14 FS3

1) Curentii nominali ai motorului pentru motoarele asincrone trifazate normale cu patru poli, cu racire interioara si clasica (1500 min-' la 50 Hz,

1800 min-"la 60 Hz)
2) Curentul absorbit de motor la o temperaturd maxima a mediului ambiant de +40 °C si la o frecventd a succesiunii de impulsuri de 4 kHz

3) Operare cu cuplu redus al sarcinii (aproximativ -10 % My)
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Convertizoarele de frecventa
din seria M-Max

07/09 AWB8230-1604ro

Descriere M-Max

Dispunerea componentelor convertizorului din seria M-Max.

figura 4:  Descriere M-Max

(1) Gauri de fixare (fixare cu suruburi)

(2 Deblocare (demontarea de pe sina de montaj)

(3@ Degajare pentru montajul pe sina de montaj (DIN EN 50022-35)
@ Accesorii de instalare CEM

(5 Borne de legdtura a sectiunii de putere

(6) Capac de acoperire a clemelor de control

(@ Interfata pentru placile optionale

Unitate de comanda

(@ Unitate de afisare (LCD)
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2 Instalare

Tn cele ce urmeaza se descrie instalarea convertizorului M-Max.

Indicatii de siguranta

=—> Vdrugam sd luati in considerare indicatiile pentru
instalare AWA8230-2416 conform instructiunilor de
asamblare continute in setul de livrare al M-Max.

Montati convertizorul de frecventa numai pe o suprafata
de fixare neinflamabila (de ex. o placé de metal).

-

Montajul M-Max se poate realiza direct pe o sind de montaj (sina
omega) sau cu suruburi. Dimensiunile pentru fixarea cu suruburi
sunt indicate pe partea inferioara a carcasei.

La montare, luati in considerare spatiile libere necesare
pentru circulatia aerului si pentru garantarea unei raciri
suficiente.

-

Tn timpul instalarii si montarii convertizorului de frecvent
acoperiti sau lipiti toate canalele de aerisire, astfel incat
sa nu poatd intra impuritati.

-

Pericol!
Lucrdrile de cablare trebuie executate dupad ce
convertizorul de frecventa a fost montat si fixat corect.

Pericol de moarte!
Pericol de accidente prin soc electric.

Executati cablarea numai fara tensiune.

Atentie!
Pericol de incendiu!

4 B P

Utilizati numai cabluri, intrerupatoare de protectie si
contactoare, care indica valoarea nominald admisa a
curentului.

Atentie!

Curentii de scurgere in pamant la convertizoarele de
frecventa sunt mai mari decat 3,5 mA (AC). Conform
normei produsului IEC/EN 61800-5-1 trebuie racordat un
cablu de protectie suplimentar sau sectiunea
conductorului de protectie trebuie sa fie de cel putin 10
mm2,

<

Indicatii generale privind instalarea

Pozati cablul motorului intotdeauna la o distanta suficienta

(> 300 mm) fata de celelalte cabluri si evitati ghidajele paralele
de cablu. Executati incrucisari cu alte cabluri sau conducte in
unghi de 90 grade.

Pozati cablul motorului si, Ia nevoie, cablul pentru rezistentele
de franare intotdeauna ecranat. Ecranul cablului trebuie
conectat pe suprafata mare la ambele capete de cablu la borna
de impamantare (PES).

Motorul si convertizorul de frecventd au nevoie la locurile de
conectare marcate corespunzator de o legdturd cu cablul de
punere la pamant (PE).

Firele cablurilor de comanda si de semnalizare trebuie torsadate
si ecranate. Ecranul cablului este conectat pe o singura parte si
pe suprafata mare la potential de impamantare (PE) (de preferat
in apropierea sursei tensiunii de comanda).

Instalatiile de cablu conform prescriptiilor UL conditioneaza
utilizarea cablurilor admise de cupru (aprobate) cu o rezistenta
la caldura de +60/75 °C.

La verificarile pentru rezistenta izolatiei motorului, cablului

de motor si cablurilor de retea, trebuie detasate cablurile

de conexiune de la convertizoarele de frecventd (L1, L2/N, L3,
U/T1, VIT2, WIT3).

Nu conectati cabluri la bornele nemarcate din sectiunea de
putere. Aceste borne nu sunt functionale (tensiune
periculoasa).

Executati toate lucrarile pentru instalare numai cu unelte
specializate si respectati indicatiile de montaj.

11



Instalare 07/09 AWB8230-1604ro

Conectarea bornelor de putere si control

In cele ce urmeazi este ilustrata sectiunea de comanda cu bornele de control.

Al2_GND GND DI4 DI5 DI6 A0 DO R13 R14 - R24
4 5 13 14 15 16 18 20 22 23 26
OO0 00000 O0 O O O O
1 2 3 6 7 8 9 10 25 24
OO0 0000 O0O0o O O O O
+10V AlT GND 24V GND DIT DI2 DI3 A B R22 R21
figura 5:  Dispunere schematica si denumirea bornelor de control
Sectiunea cablului (Cu): 0,5 - 1,5 mm?
Borna de legatura Semnal Setarea din fabrica Descriere

12

1 +10V Tensiunea nominala a iesirii Sarcina maxima 10 mA, potential de referintd GND
2 Al Semnal analog intrare 1 Valoare nominald a frecventei’ 0 —+10 V (R; > 200 kQ)
3 GND Potential de referinta oV
6 24V Tensiune de comandd pentru Sarcina maxima 50 mA, potential de referintd GND
DI1 - DI6, iesire (+24 V)
7 GND Potential de referinta oV
8 DI Intrare digitald 1 Validare la pornire FWD 0-+30V (Rj> 12 kQ)
inainte?)
9 DI2 Intrare digitald 2 Validare la pornire REV inapoi’) 0 -+30V (Rj> 12 kQ)
10 DI3 Intrare digitald 3 Frecventa fixa BO 0-+30V(Ri>12kQ)
4 Al2 Intrare analogicd 2 Valoare efectiva PI") 0/4 — 20 mA (Rg = 200 Q)
5 GND Potential de referinta oV
13 GND Potential de referinta oV
14 DI4 Intrare digitald 4 Frecventa fixa B1 0-+30V(Ri=12kQ)
15 DI5 Intrare digitald 5 Confirmare eroare!) 0-+30V(Ri=12kQ)
16 Dl6 Intrare digitald 6 Regulator Pl dezactivat!) 0-+30V (Ri=12kQ)
18 AO lesire analogica Frecvents de iesire?) 0/4 — 20 mA (R = 500 Q)
20 DO lesire digitald Activ = READYD open colector, sarcina maxima 48 V, 50 mA,
potential de referintd GND
A A RS485 semnal A Comunicatie Modbus RTU
B RS485 semnal B Comunicatie Modbus RTU
22 R13 Releu 1, contact normal deschis  Activ= RUN" sarcind maxima comutabila:
250 V AC/2 A sau 250 V DC/0,4 A
23 R14 Releu 1, contact normal deschis  Activ = RUN") sarcind maxima comutabila:
250 V AC/2 A sau 250 V DC/0,4 A
24 R21 Releu 2, contact comutator Activ = FAULT" sarcind maxima comutabila:
250 V AC/2 A sau 250 V DC/0,4 A
25 R22 Releu 2, contact comutator Activ = FAULTY sarcind maxima comutabila:
250 V AC/2 A sau 250 V DC/0,4 A
26 R24 Releu 2, contact comutator Activ = FAULT") sarcind maxima comutabila:

250 V. AC/2 A sau 250 V DC/0,4 A

1) functie programabild (=> sectiunea , Lista parametrii”, pagina 31)



07/09 AWB8230-1604ro Indicatii generale privind
instalarea

Schema bloc

Ambele figuri urmatoare indica toate bornele de legatura ale
convertizorului de frecventa M-Max si setarile din fabrica.

1AC 240V
1AC230V e
| B SRR
R L2IN PE I_GJ 9 |10]14]15]16
T F Sagey "
Skt s oo —

Il

| !
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figura 6:  Schema bloc MMX12
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Instalare
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figura 7:  Schema bloc MMX32 si MMX34
(1) borne de legatura R+ si R- pentru rezistenta externd la franare (optional), numai la
MMX34...4D3..., MMX34...5D6..., MMX34...7D6..., MMX34...9D0, MMX34...012... si MMX34...014...
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3 Operarea

Lista de verificare pentru punerea in functiune

Tnainte de a pune convertizorul de frecvent in functiune, trebuie
sa verificati urmatoarele puncte (lista de verificare):

Nr. Activitate Observatie

1 Montajul si cablarea s-au realizat conform instructiunilor de asamblare (—> AWA8230-2416).

2 Eventualele resturi de cablaj, bucati de cablu, precum si toate uneltele utilizate au fost indepartate
din zona convertizorului de frecventa.

3 Toate bornele de legatura din sectiunea de putere si din sectiunea de comanda au fost stranse cu
cuplul indicat.

4 Cablurile racordate la bornele de legatura ale convertizorului de frecventa (U/T1, VIT2, W/T3, R+,
R-) nu au fost scurtcircuitate si nu au fost legate cu punerea la pamant (PE).

5 Convertizorul de frecventa a fost pus la pamant in mod regulamentar (PE).

6 Toate conexiunile electrice din sectiunea de putere (L1, L2/N, L3, U/T1, V/T2, W/T3, R+, R-, PE) au
fost executate regulamentar si au fost configurate corespunzator cerintelor.

7 Fiecare faza a tensiunii de alimentare (L1, L2, L3) este asigurata cu o siguranta.

8 Convertizorul de frecventa si motorul sunt adaptate la tensiunea de retea
(—> sectiunea , Codificarea tipurilor”, pagina 6).

9 Calitatea si cantitatea aerului de racire corespund conditiei solicitate de mediu ambiant pentru
convertizorul de frecventa.

10 Toate cablurile de comanda racordate garanteaza conditiile STOP
(de exemplu comutator fn pozitia OPRIT si valoare nominala = zero).

1 Parametrii presetati din fabrica au fost controlati pe baza listei de parametrii
(=> sectiunea , Listd parametrii”, pagina 31).

12 Sensul de actionare a unei sarcini cuplate permite pornirea motorului.

13 Toate functiile pentru oprirea de urgenta si de protectie se gasesc in stare regulamentara.
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Indicatii de avertizare pentru operare Atentie!

Vi rugam sa respectati urmétoarele indicatii Contactoarele si dispozitivele de comandad nu trebuie

16

Pericol de moarte!
Punerea in functiune trebuie executatd numai de personal
calificat de specialitate.

Pericol de moarte!
Tensiune electricd periculoasa!

Trebuie luate Tn considerare prescriptiile de sigurantd ale
partilor | si Il.

Pericol de moarte!

Componentele sectiunii de putere a convertizorului de
frecventa se afla sub tensiune, dacd tensiunea de
alimentare (tensiune de retea) este racordatd. De exemplu

bornele de putere L1, L2/N, L3, R+, R-, U/T1, V/T2, W/T3.

Clemele de comanda sunt izolate de potentialul de retea.

La bornele releului (22 pana la 26) poate totusi sa existe
o tensiune periculoasa, chiar si atunci cand convertizorul
de frecventa nu este alimentat cu tensiune de retea (de
ex.: legarea contactelor releului in unitati de comanda cu
230 V AQ).

deschise pe partea de retea in timpul functionarii
motorului. Nu se admite o operare prin impulsuri prin
intermediul contactorului de retea.

Este interzisa deschiderea contactoarelor si dispozitivelor
de comanda (comutatoare de reparatie si intretinere)

de pe partea motorului in timpul functionarii, daca
convertizorul de frecventa este reglat in regimul

de operare comanda a turatiei (vector fara senzori,
P11.8=1).

Este interzisa o operare prin impulsuri a motorului prin
intermediul contactoarelor si dispozitivelor de comanda
din iesirea convertizorului de frecventa.

Atentie!

Verificati daca nu apar situatii periculoase prin pornirea
motorului. Decuplati masina actionatd, dacd existd o
situatie periculoasa in cazul unei stari eronate de operare.

Tasta Start este pregatita de functionare, numai atunci
cand regimul de operare KEYPAD este activat. Tasta
Stopp este activa in toate regimurile de operare.

Pericol de moarte!

Chiar si dupa deconectarea tensiunii de alimentare,
componentele din sectiunea de putere a convertizorului
de frecventa se mai afla sub tensiune incd 5 minute (timp
de descarcare a condensatorilor circuitului intermediar).

Respectati indicatia de avertizare!

JAYAN

DANGER

3 MIN

Pericol de moarte!

Motorul poate porni automat dupa deconectare (eroare,
tensiune de retea opritd) la reconectarea tensiunii de
alimentare, dacé functia pentru repornirea automata a
fost activata.

(—=> parametru P6.13)

Daca trebuie operate motoare cu frecvente, care prezinta
valori mai Tnalte decat cele standard de 50 respectiv

60 Hz, atunci aceste domenii de operare trebuie admise
de producitorul motoarelor. In caz contrar, se poate
ajunge la deteriorarea motoarelor.
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Punerea in functiune prin intermediul bornelor de forta si
control (setarea din fabrica)

Convertizoarele de frecventa din seria M-Max sunt setate din
fabricd si pot fi pornite la conectarea puterii motorului alocate
pentru tensiunea de retea direct prin bornele de putere si control
(vezi exemplul de conexiune de mai jos).

—> Aceastd etapa nu este obligatorie, daca doriti sa adaptati
parametrii convertizorului de frecventa la datele
motorului (pldcuta de putere) si la aplicatie, in vederea
unei operari optime.

In cele ce urmeaza, este prezentat un exemplu simplificat de
conexiune la setarea din fabrica.

Punerea in functiune prin
intermediul bornelor de forta
si control (setarea din fabricd)

Exemplu de conectare Borna Denumirea
L1 Conexiune monofazata de | Conexiune trifazata de
11 12 13 PE alimentare in retea alimentare n retea (MMX32,
‘ ‘ ‘ ‘ (MMX12) MMX34)
L2/N
LT N PE
[ 1 & g 1
< [N
~ ] PE Conexiune de punere la pamant
L1 [L2/N| L3 | PE 6 8 9 . N . .
6 Tensiune de comanda +24 V (iesire, maxim 50 mA)
8 FWD, validare pornire camp invartitor la dreapta
9 REV, validare pornire camp fnvartitor la stanga
301 ]2 U Conexiune pentru motor trifazat de curent alternativ
== v (motor de curent trifazat)
Sl
e w
=
PE
' 3 Tensiune valoare nominald +10 V (iesire, maxim 10 mA)
1 Potential de referinta GND (0 V)
2 Valoare nominala a frecventei f-Soll (intrare 0 — +10 V)

Conectati convertizorul de frecventa conform exemplului de
conexiune pentru punerea simpla in functiune cu setarea stabilita
din fabrica (vezi exemplul de conexiune de mai sus).

Tn cazul in care conexiunile potentiometrului cu valoare
nominala nu pot fi alocate explicit bornelor 1, 2 si 3,
trebuie sa reglati potentiometrul la aproximativ 50 %,
inainte de a valida pornirea pentru prima data (FWD/
REV).

-

Odatd cu aplicarea tensiunii stabilite de alimentare la bornele de
legdtura L1 si L2/N (MMX12) resp. L1, L2/N si L3 (MMX32,
MMX34), afisajul LCD se aprinde si toate segmentele sunt afisate
pentru scurt timp.

Dupa conectarea tensiunii de alimentare, convertizorul de
frecventd realizeaza in mod automat un autotest.

Prin intermediul varfurilor sageata A din randul superior de stare
al afisajului LCD, se afiseazd starea de operare:

e READY = pregatit de pornire (stare requlamentara de operare)
e STOP = oprire (lipsd comandad de pornire)

Varfurile sageata ¥ din randul inferior de stare indica comenzile.
In setarea din fabricd, comanda se realizeaza prin intermediul
bornelor de putere si control (I/0 = Control Input/Output).

Marcarea FWD (Forward) indicd aici directia campului invartitor de
baza (succesiunea fazelor pentru un camp invartitor la dreapta) la
bornele de legaturd U/T1, V/T2 si W/T3.

In afisajul LCD, sunt indicate prin schimb automat cu M1.1 si
0,00 Hz datele de operare ale frecventei de iesire. Varful ségeata
<« din randul de stare de pe partea stanga face referire la cdmpul
de meniu MON (Monitor = afisarea datelor de operare).
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07/09 AWB8230-1604ro

READY__RUN_ _STOP _ ALARM__FAULT READY__ RUN  _STOP _ ALARM__FAULT
REF “ “ | REF “ A— - e |
Y. I | Inln
SR I [ - - o |
PAR| ' « Afisajul se schimba automat - PR - = -
FLT| - | FLT Hi |
WO RV U0 KEVPAD BUS TWo RV U0 KeYPAD BUS

figura 8: Afisarea datelor de operare (pregatit de pornire)

Validarea pornirii se realizeaza prin comanda uneia dintre intrarile
digitale cu +24 V:

Prin actionarea tastei OK, puteti stabili modul de
afisare la valoarea frecventei de iesire (0,00 Hz).

e Borna 8: FWD = camp invartitor la dreapta (Forward Run)
e Bornd 9: REV = camp invartitor la stanga (Reverse Run)

Comenzile sunt blocate reciproc (SAU exclusiv) si solicita o parte
ascendentd a tensiunii.

Validarea la pornire (FWD, REV) este afisatd in randul superior de
stare
(afisaj LCD) prin schimbarea varfului sageata A de la STOP laRUN

In momentul validarii pornirii cu cAmp Tnvartitor la stanga (REV),
frecventa este afisata cu semnul minus.

READY RUN STOP ALARM __ FAULT

a T a -

REF - - |
L= 1234,
PAR| ol Rt
FLT, Hz |
I -y v 1
FWD REV /0 KEYPAD BUS

figura 9:  Operare (RUN) prin bornele de putere si control (I/0) cu

camp invartitor la stanga (REV) (de ex. -12,34 Hz)

Frecventa de iesire (0 — 50 Hz) si, prin urmare, turatia motorului
trifazat cuplat (0 — nmotor.) poate fi setatd acum cu ajutorul
potentiometrului de valoare nominald prin borna 2 (semnal
proportional de tensiune 0 — +10 V). Modificarea frecventei de
iesire se realizeaza conform timpilor prestabiliti de accelerare si
decelerare. In setarea din fabricd, acesti timpi sunt setati la 3
secunde.

Rampele de accelerare si decelerare prestabilesc modificarea
temporald a frecventei de iesire: de la zero la fnax
(WE = 50 Hz) resp. de la fax inapoi la zero.

figura 10 la pagina 19 indica exemplar procesul, atunci cand este
activat semnalul de validare (FWD/REV) si atunci cand exista
valoare nominald maxima a tensiunii (+10 V). Atunci cand se
roteste, motorul urmeaza frecventa de iesire, in functie de cuplul
de sarcina si de inertie (alunecare), de la zero pana la nmax.

: N

Dacd semnalul de validare (FWD, REV)este deconectat in timpul

operarii, atunci invertorul este blocat imediat (STOP) si frecventa
de iesire este setatd la zero. Motorul functioneaza neghidat (vezi
() nfigura 10, pagina 19).

©

Puteti seta o functionare neghidata cu ajutorul parametrului
P6.8 (functia Stopp) (P6.8 = 1).

Timpul aferent de decelerare este setat in parametrul P6.6.
Timpul de accelerare este setat in parametrul P6.5.

Comanda de oprire poate fi data si prin tasta STOP a
unitatii de comanda. Tasta STOP este activa in toate
regimurile de operare.

Indicatiile pentru setarea si descrierea parametrilor
mentionati aici se gdsesc in paragraful , Unitate de
comanda drives (P6) din capitolul , Parametrii”.



07/09 AWB8230-1604ro Punerea in functiune prin

intermediul bornelor de forta
si control (setarea din fabricd)

FWD
REV
+24V
| | t
| |
RUN STOP
| |
f A | ¥
| |
T . —
\
finax ~ Nmax i | \
! \
! | \
| | \
| | \\
| : N0,
l ; N
| | No
j | e
0 | —== ™
P6.5|=3s =0

figura 10: Comanda pornire-oprire la valoare nominala maxima a tensiunii, rampa de accelerare 3 s

Alternativ la operarea prin intermediul bornelor de putere si
control, puteti opera convertizorul de frecventa si fara conectarea
bornelor de putere si control, printr-un simplu schimb al
campurilor de comanda si a specificdrii valorii nominale.

Urmétorul ghid rapid va indica etapele necesare in acest sens.
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Ghid rapid

Ghidul rapid (vezi urmatorul grafic de la pagina 21) descrie in mod
grafic putinele etape pana la pornirea motorului.

LOC
REM

@

BACK
RESET

Prin actionarea tastei LOC/REM, puteti schimba de
la bornele de putere si control (I/0) la unitatea de
comanda (KEYPAD).

Comanda de pornire poate fi predefinita acum prin
intermediul tastei Start a unitatii de comanda.

Valoarea nominala solicitatd a frecventei se poate
seta din meniul REF. Selectarea se realizeazd prin
intermediul tastei BACK/RESET (sageata de pe
partea stangd a afisajului LCD lumineaza
intermitent).

Cu ajutorul tastei sdgeatd ~ puteti schimba apoi de
la cdmpul de meniu MON la REF (Reference,
specificarea valorii nominale).

Cu ajutorul tastei OK, se activeaza specificarea
valorii de referinta si se indica valoarea nominala a
frecventei (0,00 Hz).

Actionati din nou tasta OK, pana cand afisajul cu
cifre lumineaza intermitent.

—> 0 modificare a valorii de referintd a frecventei (REF) este
posibild numai cand afisajul lumineaza intermitent.
Activarea se realizeazd cu ajutorul tastei OK.

Cu ajutorul ambelor taste sdgeatd ~ resp. \ puteti
seta (la luminarea intermitenta a afisarii frecventei
(0,00 Hz) valoarea solicitata de referinta a
frecventei (Frequency set value).

Prin atingerea tastelor sdgeata, puteti modifica
valoarea cu cate o unitate. Dacd mentineti apasate
tastele sageata, valoarea se modificd automat
(crestere logaritmica).

Printr-o noua apdsare a tastei OK, valoarea setata
este salvata (Set/Save), chiar si atunci cand
tensiunea de alimentare este deconectata. Valoarea
salvata este afisatd in mod continuu (fara luminare
intermitenta).

07/09 AWB8230-1604ro

—> In setarea din fabric, are loc o inversare a sensului de
rotatie (FWD — REV) numai printr-o noua apésare a tastei
Start la zero (0,00 Hz). Puteti seta o inversare automata a
sensului de rotatie (traversare 0,00 Hz) la parametrul
P6.14 =1.

Daca este selectat campul invartitor la stanga (REV),
valoarea de referinta a frecventei este indicata cu un semn
minus.

Self Test, Set up

Odata cu aplicarea tensiunii stabilite de alimentare la bornele de
legaturd L1 si L2/N (MMX12) resp. L1, L2/N si L3 (MMX32,
MMX34), afisajul LCD se aprinde si toate segmentele sunt afisate
pentru scurt timp.

Ready to start
In urma autotestului, sunt afisate prin schimbare alternativa datele
de operare ale frecventei de iesire (M1.1 <= 0,00 Hz).
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READY RUN STOP ALARM __ FAULT

e st S
CLmm OO0

w0, 3,000,100

FLTI{ mAV s % k Hz°C°F rom MkWh
v

Yy _ ¥y v ¥y _ v,
FWD REV 110 KEYPAD BUS
4
READY RUN STOP ALARM  FAULT
- a -

Self test, Set up

PAR| 1
FLT
v _ Y
FWD REV /0 KEYPAD BUS
Ready to start
\
OR
N2
LoC
REM
\
READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
A A -
REF - oo e |
iy minln
" L
FLTI Hz |
. A . S |
FWD REV /0 KEYPAD BUS
2
BACK
RESET
\
READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
|' A A -
REF |
MON | 4= |
PAR|
FLT |
. A . < |
FWD REV /0 KEYPAD BUS
N2
/&\
\
READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT
F\ //A A -
REF /1\: |
MON| |
PAR|
FLT |
. A S |
FWD REV /0 KEYPAD BUS
N
N2

Punerea in functiune prin
intermediul bornelor de forta
si control (setarea din fabricd)

READY RUN STOP ALARM __ FAULT
-

e 'ninln
L]
FLTI Hi _!

Start (Stop): _[~ FWD/REV > RUN

R11 = Frequency set value Stop

+10V Al GND 24V DIT D2
L1][2]3]f6]s8]

|
]

R OXO

R11 FWD REV

N

e e G
V'S A

REF! 4 N )
- Nelzlnl
PAR| ~ '-'I U R
FLTI Hz/\v\/ ‘\|
WO RV U0 KEVPAD | BUS

N

.

PN Frequency set value, FWD

L Frequency set value, REV

Start > RUN

Stop
0 Hz

Set/Save
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4 Mesaje de eroare si de avertizare

Introducere

Convertizoarele de frecventa ale seriei M-Max detin intern mai
multe functii de monitorizare. In cazul abaterilor detectate de la
starea optima de operare, se deosebesc mesaje de eroare (FAULT)
si mesaje de avertizare (ALARM).

Mesaje de eroare

Erorile pot cauza disfunctionalitati si defectiuni tehnice. Pentru
protectia impotriva deteriorarilor, invertorul (iesirea
convertizorului de frecventa) este blocat in mod automat in
momentul detectdrii unei erori. Motorul conectat se opreste apoi
liber.

Mesajele de eroare sunt afisate pe display cu un varf de sageata
A sub FAULT si codul de eroare F... (F1 = prima eroare, F2 = a
doua eroare etc.).

READY RUN STOP ALARM __ FAULT

REF ____A___A_i
I o B o W
o ] ] Lo
FLT|4 - |

WD R W0 KEPAD B0S

figura 11: Exemplu pentru un mesaj de eroare

Memorie erori (FLT)

Tn memoria de erori (FLT), puteti accesa succesiv ultimele noud
erori si puteti permite afisarea acestora. Daca exista o eroare
activa, numarul de eroare corespunzator (de ex. F1 09 = tensiune
minima) este afisat alternativ cu meniul principal.

Dacd schimbati intre erori, codurile de eroare ale erorilor active
lumineaza intermitent. Putefi reseta erorile active, apasand timp
de o secunda tasta STOP. Erorile, care nu pot fi resetate, lumineaza
intermitent in continuare.

Chiar si atunci cand exista erori active, aveti posibilitatea de a
naviga in structura meniului. Codul de eroare se afiseaza totusi din
nou in mod automat, dacd nu se actioneaza nicio tastd a unitatii
de comanda. Tn meniul valorilor, sunt afisate orele, minutele si
secundele de functionare pentru eroare.

Mesaje de avertizare

Un mesaj de eroare avertizeaza impotriva posibilelor defectiuni
care pot aparea si face referire la erorile iminente, care pot totusi
sa fie prevenite. De exemplu, in cazul unei cresteri excesive a
temperaturii.

Mesajele de avertizare sunt afisate pe display cu un varf de
sdgeata A ca ALARM si AL cu numarul lor de cod aferent.
Numerele de cod pentru mesajele de eroare si de avertizare sunt
identice.

READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT

a  a T Ta

REF - - —l

ol L1 ]

W TTL LI

FLT| |
v

J—
FWD REV 110 KEYPAD BUS

figura 12: Exemplu pentru un mesaj de eroare

—> laun mesaj de avertizare, convertizorul de frecventd
ramane n continuare activ (READY, RUN).

Tn exemplul ilustrat (AL 50 = semnal al valorii de referint3 a
curentului

4-20 mA intrerupt), sistemul de actionare se opreste ca urmare a
valorii de referintd lipsa. Dac, in urma mesajului de avertizare, nu
se ia nicio masura suplimentara (de ex. o deconectare), in
exemplul AL 50, la revenirea semnalului de curent (de exemplu o
eroare de contact in linia de semnalizare), sistemul de actionare
porneste din nou in mod automat.

Mesajul de alarmé (AL) se afiseaza alternativ cu valoarea activa de
afisare in conditii normale de operare.

Urmétorul tabelul 2 indica codurile de eroare, cauzele posibile ale
acestora si masurile de corectie.
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Mesaje de eroare si de

avertizare

tabelul 2: Lista mesajelor de eroare (F) si de avertizare (AL)

07/09 AWB8230-1604ro

Afisaj Denumirea Cauza posibila Indicatii
01 Supracurent e Convertizorul de frecventa a descoperit un e Verificati sarcina
curent prea fnalt (> 4 x Iy) in cablul motorului. e Verificati dimensiunea motorului
e crestere brusca a sarcinii e Verificati cablurile
e scurtcircuit in cablul motorului (=> parametru P6.6)
e motor neadecvat
02 Supratensiune o Tensiunea circuitului intermediar DC a depasit ~ Prelungiti timpul de franare
valorile limita interne de siguranta.
o timp de decelerare prea scurt
o varfuri de supratensiune in retea
03 Punere la pamant ® Prin masurarea curentului, s-a stabilit la pornire  Verificati cablul motorului si motorul
un curent de scurgere suplimentar.
e Eroare de izolatie in cabluri si in motor
08 Eroare de sistem e Eroare interna Resetati eroarea si reporniti.
¢ Disfunctionalitate Daca eroarea apare din nou, va rugam sa va adresati unei
reprezentante Moeller.
09 Tensiune minima Tensiunea circuitului intermediar DC a depasit e Tn cazul uneilipse de scurté duraté a tensiunii, resetati
valorile limita interne de siguranta. eroarea si reporniti convertizorul de frecventa.
Cauza posibila: e Verificati tensiunea de alimentare. Daca este in ordine,
e tensiune de alimentare prea redusa atunci exista o eroare internd.
e eroare internd a dispozitivului In acest caz, va rugam sa va adresati unei
e Lipsa de tensiune reprezentante Moeller.
13 Temperatura minima ~ Temperatura modulului IGBT se afla sub -10 °C. Verificati temperatura mediului ambiant
14 Supratemperatura Temperatura modulului IGBT se afld peste 120 °C. e Asigurati un flux continuu al aerului de racire
0 avertizare de supratemperatura se emite, dacd e Verificati temperatura mediului ambiant
temperatura modulului IGBT depaseste 110 °C. e Asigurati ca frecventa de comutare nu este prea mare
in raport cu temperatura mediului ambiant si cu
sarcina motorului
15 Motor blocat Protectia anti-blocare a motorului a fost Verificati motorul
declansata.
16 Supratemperatura a Modelul temperaturii motorului al convertizorului  Reduceti sarcina motorului
motorului de frecventa a stabilit o supraincélzire a Daca motorul nu este suprasolicitat, verificati parametrii
motorului. Motorul este supraincarcat. model ai temperaturii.
22 Eroare a sumei de e Eroare la salvarea parametrilor Adresati-va unei reprezentante Moeller.
verificare EEPROM o Disfunctionalitate
o Eroare interna
e Eroare n monitorizarea microprocesorului
25 Watchdog Eroare in monitorizarea microprocesorului Resetati eroarea si reporniti.
o Disfunctionalitate Daca eroarea apare din nou, va rugam sa va adresati unei
e Eroare internd reprezentante Moeller.
34 Eroare internd de Defectiuni din mediul ambiant sau hardware Daca eroarea apare din nou, va rugam sa va adresati unei
comunicatie defectuos reprezentante Moeller.
35 Eroare de aplicatie Aplicatia nu functioneaza. Vé rugdm sa va adresati unei reprezentante Moeller.
50 Eroare 4 mA Domeniu selectat de semnale 4 — 20 mA Verificati sursa si circuitul de curent ale intrarii analogice
(Intrare analogicd) —> parametru P2.1
e Valoare a curentului mai mica decat 4 mA.
e Linie de semnal, ruptd, desprinsa
o Sursa de semnal defectuoasa
51 Eroare externa Mesaj de eroare la intrarea digitald. Intrarea o Verificati programarea si verificati dispozitivul, spre
digitala a fost programata ca intrare pentru care indica mesajul de eroare.
mesajele de eroare externe. Intrarea este activa. e Verificati si cablajul dispozitivului corespunzator.
53 Eroare a magistralei  Legdtura de comunicatie dintre dispozitivul Verificati instalarea.

de camp

master si magistrala de cdmp a actionarii s-a
intrerupt.

Dacd instalarea este in ordine, va rugam sa va adresati
unei reprezentante Moeller.
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5 Parametri

Unitate de comanda

Urmatoarea imagine indicd si denumeste elementele unitdtii de
comanda integrate a M-Max.

READY RUN STOP _ ALARM _ FAULT
a a a a

Wm0
" Lm _._._i
mAVs % k Hz °C °F rom Mk W h

v v hd v v
FWD REV /0 KEYPAD BUS

REF
MO
PAR
FLT

=
A A A A

figura 13: Vedere a unitatii de comanda cu afisaj LCD, taste
functionale si interfata

tabelul 3: Elementele unitatii de comanda

Element al unitatii de
comanda

Explicatie

Afisaj cu cristale lichide cu fundal
|uminat (LCD)

Text explicativ cu semne
alfanumerice

READV RUN STOP ALARM_ FAULT

=m0 oo
J‘%ﬁuuL

FLT mAV s % kHz °C°F rpm MkWh

v hd
FWD_REV |/o KEYPAD BUS
Reseteazd mesajul de eroare
BACK
RESET (res.etarez. A .
Activeaza selectarea campurilor de
meniu.
Schimbarea dintre diferitele campuri
Loc %
REM de comanda

(I/0 — KEYPAD — BUS)

Selectati functia si parametrii
Majorati valoarea numerica

Confirmati selectarea si activati
(salvare)
Stabiliti afisajul

Selectati functia si parametrii
Reduceti valoarea numerica

Opreste motorul in functiune (activ
in fiecare regim de operare).

Dacad selectarea campului de meniu
este activa (sageata din partea
stanga lumineaza intermitent), se
poate porni asistentul la punerea in
functiune (mentineti apasata tasta
timp de 5 secunde).

A
M

Pornirea motorului cu sensul de
rotatie preselectat (activ numaiin
campul de comanda KEYPAD)

®

Interfata pentru comunicatie
(optiune: MMX-COM-PC)

Functia tastei STOP este activa in toate
regimurile de operare, indiferent de locul de
comanda selectat (/0 — KEYPAD — BUS)

" ©

—> Prin actionarea (atingerea) tastelor sdgeatd se mdreste,
respectiv se reduce cu cate o unitate valoarea activa,
numdrul de parametrii sau functia.

Daca ati apdsat una dintre tastele sageata,
T N2 unitatile respective se maresc, respectiv se

reduc in mod automat (modificare logaritmica).
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Parametri

Unitate de afisare

In continuare se poate vedea unitatea de afisare (afisaj LCD cu
toate elementele de afisare).

®
READY _RUN__ STOP  ALARMFAUT
|_ a PS a
| < _ )

im0

o e T, 00,00 o
FLTI{ mAV s % k Hz°C°F rom MkWh |

FWD REV I/0 KEYPAD BUS

@

figura 14: Afisaj LCD (domenii)

Unitatea de afisare consta dintr-un afisaj din cristale lichide cu
fundal luminat (LCD). Este impartita in patru domenii.

tabelul 4: Domeniile afisajului LCD

Domeniu Descriere
() Afisaj de Varfurile sdgeatd (A) de la marginea superioara
stare indica informatii despre actionare.

e READY = pregatit de pornire

RUN = mesaj de operare

STOP = stop, comanda de oprire activata
ALARM = mesaj de alarmd activat

FAULT = Actionarea a fost oprita din cauza unei
avarii

() Afisaj text Doud blocuri cu 14 segmente si trei blocuri cu 7
segmente pentru afisarea:

e AL = mesaj de alarma

¢ F = mesaje de eroare

e M = valori de masura (date de operare)

e P = numere de parametrii

S = parametrii de sistem

e - = camp invartitor la stanga (REV)

In randul inferior sunt afisate unitatile de masura
respective, aferente.

(3 Camp meniu  Varful de sageata < indica spre meniul principal
selectat:

o REF = specificarea valorii de referinta (Reference)
e MON = afisare date de operare (monitor)

e PAR =campuri parametrii

e FLT = memorie erori (FAULT)

(@ Comenzi Varful sageata (V) indica sensul campului invartitor

selectat si campul de comanda activ:

e FWD = camp invartitor la dreapta (Forward Run)

e REV = camp invartitor la stdnga (Reverse Run)

e /0 = referintd prin bornele de putere si control
(Input/Output)

o KEYPAD = referinta prin unitatea de comanda

e BUS = referinta prin magistrala de camp
(interfatd)
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Indicatii generale privind navigarea prin meniu

Odata cu aplicarea tensiunii stabilite de alimentare la bornele de
legatura L1 si L2/N (MMX12) resp. L1, L2/N si L3 (MMX32,
MMX34), convertizorul de frecventa executd in mod automat
urmatoarele functii:

e |luminarea afisajului LCD este conectats si toate segmentele
sunt controlate pentru scurt timp.

¢ Dupa autotest, in randul superior de stare al afisajului LCD sunt
afisate pregadtirea de pornire si starea regulamentara de operare
printr-un varf de sdgeata A sub READY.

Varful de sdgeatd de sub STOP semnalizeaza ca nu existd o
comanda de pornire, (FWD resp. REV).

e Varful de sdgeatd ¥ din randul inferior de stare indica cu
setarea din fabrica pe 1/0 (Control Input/Output) comanda prin
intermediul bornelor de putere si control. Varful sdgeata peste
FWD (Forward) semnalizeaza directia cdmpului invartitor de
baza (succesiunea fazelor pentru un cdmp invartitor la dreapta
la bornele de iesire U/T1, VIT2 si W/T3).

e Afisarea datelor de operare M1.15i 0,00 Hz (frecventa de iesire)
se interschimba automat. Varful sdgeatd < din randul de stare
de pe partea stanga face referire la cdmpul de meniu MON
(Monitor = afisarea datelor de operare).

READY RUN STOP ALARM FAULT

REF “ |
moomo
PAR| I 'I I |
FLTI - |
TWo TR W0 KewAD | BUS
N

Afisajul se schimba automat

READY RUN STOP ALARM FAULT

ol ]
PAR| ,-'I '—' '—, |
FLTI Hi |

—
FWD REV 110 KEYPAD BUS

figura 15: Afisarea datelor de operare (pregatit de pornire)

Convertizorul de frecventa este acum pregatit de operare si poate
fi pornit cu valorile presetate din fabrica la conectarea puterii
alocate a motorului prin intermediul bornelor de putere si control
(vezi sectiunea , Punerea in functiune prin intermediul bornelor de
forta si control (setarea din fabrica)”, pagina 17).

Prin actionarea tastei OK, puteti stabili afisarea
frecventei de iesire (0,00 Hz).
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Setarea parametrilor

Urmatorul tabel indica exemple de selectare si setare a

parametrilor.

Unitate de comanda

Ordine Comenzi

Afisaj

Descriere

0 Valoare de masura 1.1
READY__ RUN _STOP _ ALARM _FAULT Afisajul se schimba automat cu valoarea frecventei de iesire 0.00 Hz
- - 7 (la STOP).
Y I
AN |1
PAR| ]
FLTI |
v
o TR W0 KewAD | EUS
1 Prin actionarea tastei BACK/RESET, se activeaza campul meniu
BACK READY  RUN  STOP  ALARM _ FAULT (sdgeata lumineaza intermitent).
RESET — —
REF |
MON /4:13 |
PAR|
FLTI - |
FWD T REV WO KEYPAD  BUS
Cu ajutorul ambelor taste sdgeata, puteti selecta meniurile
AN indviduale principale: ‘
o REF = specificarea valorii de referintd (Reference)
e MON = afisare date de operare (monitor)
v e PAR =campuri parametrii
~ e FLT = memorie erori (FAULT)
Cu ajutorul tastei OK, deschideti meniul principal selectat.
2 Meniul principal selectat afiseaza mereu prima valoare numerica.

READY RUN STOP ALARM__ FAULT
-

REFl— - “ |
w1
PAR| 4 | 'I ! |
FLTI - |
FWD REV 110 KEYPAD BUS
L
Afisajul se schimba automat
M
READY RUN STOP ALARM  FAULT
REFl—T___A____i
MON| ,
PAR| < | |
FLTI____V____!
FWD REV /0 KEYPAD BUS

Exemplu: meniu principal PAR, parametru P1.1
Afisajul se schimbd automat intre numarul de parametru si valoarea
setata.

Cu ajutorul tastei OK, activati parametrul selectat.
Valoarea (1) lumineaza intermitent.
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Ordine

Comenzi

Descriere

Atunci cand valoarea parametrului lumineaza intermitent, cu
ajutorul ambelor taste sageata puteti modifica valoarea in cadrul
domeniului admis.

Cu ajutorul tastei OK, confirmati valoarea selectata.
Afisajul se schimba acum din nou automat intre noua valoare si
numarul de parametru aferent.

BACK
RESET

Ceilalti parametrii din meniul principal PAR pot fi selectati cu
ajutorul ambelor taste sageata (bucla, exemplu: setarea din
fabrica).

P11.7

£

P1.1

S4.2

Prin actionarea tastei BACK/RESET, parasiti meniul principal PAR
(varful de sageata lumineaza intermitent).

—> Toate setdrile sunt salvate automat prin actionarea tastei
oK.

—> Parametrii, care sunt marcati in urmdtoarele tabele in
casuta "Drept de acces RUN" cu semnul  pot fi
modificati in timpul functionarii (modul RUN).
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Meniu parametrii (PAR)

Tn meniul parametrii (OPAR), aveti acces la toti parametrii
convertizorului M-Max (vezi Listd parametrii la pagina 31).

READY  RUN  STOP  ALARM _FAULT
|' a a -
REF - |
MON| ".-, " ,, |
PAR| Xl 1
FLT |
y___ ¥ _  __ _ _
FWD REV /0 KEYPAD  BUS
N2
Afisajul se schimba automat
/I\
READY  RUN  STOP  ALARM _FAULT
a a -
REF , |
MON| / |
PAR| <
FLT |
y___ ¥ _  __ __ _
FWD REV /0 KEYPAD  BUS

figura 16: Meniu parametrii (P1.1 = 1, configurare rapida)

Meniul parametrilor porneste mereu cu parametrul P1.1.
Tn setarea din fabrica (starea de livrare sau cu activarea a
$4.2 = 1), configurarea rapida (P1.1 = 1) este activata
mereu pentru incepere.

Meniu parametrii (PAR)

Configurare rapida

In configurarea rapida, sunteti ghidat de un asistent la pornirea
rapidd, prin toate setdrile esentiale care trebuie intreprinse,
respectiv pe care trebuie sa le verificati pentru aplicatia
dumneavoastra (vezi A in figura 17). Parametrii accesati in acest
sens sunt mentionati in tabelul 5, pagina 33, in cdsuta ,Baza
(regim standard de operare)”.

—> Procesul este ghidat de la un parametru la altul.
Nu este posibil in acest caz un salt inapoi.

Dacd ati apasat tasta OK, toti parametrii
configurarii rapide vor fi parcursi in mod automat pana la
afisarea frecventei M1.1.

La configurarea rapida, tasta OK activeaza valorile
individuale ale parametrilor si comuta in continuare

la urmatorul parametru. Fiecare parametru se

schimba mereu automat si indica valoarea setata.

Print-o noud actionare a tastei OK, activati valoarea
(valoarea lumineaza intermitent).

Cu ajutorul ambelor taste sdgeatd ~ si
A [N puteti modifica in configurarea rapida
valorile parametrului selectat.

Configurarea rapida se incheie atunci cand apare parametrul
pentru afisarea frecventei M1.1. Printr-o noua selectare a meniului
principal PAR, puteti accesa din nou, la nevoie, parametrii
configurarii rapide.

Pe langa parametrii configurarii rapide, sunt afisati si parametrii de
sistem S1.1 pana la S4.2 (vezi sectiunea ,Parametrii de sistem in
configurarea rapida“, pagina 32).

Cu P1.1 = 0 activati accesul la toti parametrii (parametrizare
libera, vezi B in figura 17).

Astfel, parasiti configurarea rapida si setarea ghidata prin
intermediul asistentului la pornirea rapida.
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e

P1.1=0 [ (D)
=
P1.2=0 | (2
1221 PlL1=0 | @
P1.2=2 P1.2=1
P11-3 P1.2=2
P1.1=3

P6.1

G

[ J@

v
B
N

figura 17: Prezentare schematica a accesului la parametrii

A acces ghidat la parametrul selectat prin intermediul asistentului la
pornirea rapida

B acces liber la toti parametrii

(1) Selectarea domeniilor de parametrii
P1.1 =1 (setarea din fabrica)
Cu ajutorul asistentului la pornirea rapida, sunteti ghidat la
parametrii selectati (schimb prestabilit al parametrilor)
P1.1 = 0 faciliteaza accesul la toti parametrii (selectare libera a
parametrilor).

(@ Selectarea valorilor prestabilite ale parametrilor pentru diferite
aplicatii (vezi tabelul 5 la pagina 33)
P1.2 = 0: baza, lipsa presetare
P1.2 = 1: sistem de pompare
P1.2 = 2: sistem de ventilatie
P1.2 = 3: dispozitiv de transport (sarcind Tnalta)

@ Incheierea configurarii rapide si schimbarea automata pentru
afisarea frecventei
0 noua selectare a campului de meniu permite acum selectarea
libera a parametrilor selectati ai configurarii rapide si a parametrilor
de sistem (S).

(@ Selectare liberd a tuturor parametrilor (P1.1 = 0) prin intermediul
ambelor taste sdgeatd ™ si VvV
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Exemplu: parametrii motor (P7)

Pentru un comportament optim de operare, trebuie sd introduceti
aici datele placutei motorului. Acestea reprezinta valorile de baza
pentru unitatea de comanda a motorului (schema electrica).

P7.5
A A
O | | o
\ 230/400 V I 4023A |
\ 0,75 KW ][ cos ¢ 0.67 \
\ 1410 min-t || 50 Hz]
o | | o
————
Y
y P7.4 Y
P7.3 P7.6

figura 18: Parametrii motorului

setate |la valoarea nominala a convertizorului de frecven

—> I setarea din fabrica (vezi 1)), datele motorului sunt
td si depind de variabilele de putere.

La selectarea datelor de putere, luati in considerare faptul ca tipul
circuitului depinde de valoarea tensiunii de alimentare de la
reteaua de energie electrica:

e 230V (P7.5) = Conexiune delta—>P7.1 =4 A
e 400V (P7.5) = Conexiune stea—> P7.1=2,3 A

ut | v wi ut | v wi
i i i o |o| o
W2 1u21 v2 W2 1u21 v2

U, =400V

>_

figura 19: Tipuri de conexiuni (delta, stea)

De exemplu: Conexiune monofazatd a convertizorului de frecventd
MMX12AA4DS. .. la tensiunea de retea de 230 V. Infasurarea
statorului motorului se conecteazd in triunghi (curent nominal al
motorului 4 A conform placutei in figura 18). Vezi 1) in setarea din
fabrica.

Modificari necesare pentru schema electrica a motorului:
P7.1 =4.0,P7.3=1410, P7.4=0,67
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Lista parametrii

—_

Informatii detaliate despre parametrii individuali se
gasesc in manualul de utilizare AWB8230-1603.

Configurare rapida (de baza)

Lista parametrii

Asistentul la pornirea rapidé poate fi deconectat in primul
parametru (P1.1) prin introducerea unui zero (acces la toti

parametrii).

Tn parametrul P1.2, puteti schimba cu ajutorul asistentului la

pornirea rapida la o setare prestabilita a aplicatiei (vezi tabelul 5,

pagina 33).

Asistentul la pornirea rapida incheie acest prim ciclu odata cu

—> La prima conectare sau dupa activarea setdrii din fabrica afisarea automata a frecventei (M1.1 = 0,00 Hz).
(S4.2 = 1) veti fi ghidat treptat de catre asistentul la pri 2 cel amouluid . (PAR fisat
pornirea rapida prin parametrii presetati. Puteti confirma N rlnltr-ofnovuz selectare afan}pu ut e‘pari‘metrvll.(. .)asug.ta Isall
valorile setate cu ajutorul tastei OK sau le puteti adapta la in FI) UT ata I'e parametrii se ectajtlna(lj con |gura£|| rapide din
aplicatia dumneavoastra si la datele motorului. ciclurile suplimentare, si parametrii de sistem (S).
PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
P1.1 115 v Domenii parametrii 0 = toti parametrii 1
1 = numai parametrii configurarii rapide
P1.2 540 - Aplicatii 0 = bazd 0
1 = sisteme de pompare
2 = sisteme de ventilatatie
3 = sisteme de ridicat (sarcina inalta)
P6.1 125 v Camp de comanda 1 = borne de control (I/0) 1
2 = consola
3 = interfatd (BUS)
P6.2 117 N, Specificarea referintei 0 = turatie fixa (FFO pana la FF7) 3
1 = unitatea de comanda (UP/DOWN)
2 = interfata (BUS)
3 = Al1 (valoare de referinta analogica 1)
4 = Al2 (valoare de referintd analogicd 2)
P6.3 101 - Frecventd minima 0,00 — P6.4 Hz 0,00
P6.4 102 - Frecventd maxima P6.3 —320 Hz 50,00
P6.5 103 - Timp de accelerare 0,1-3000s 3,0
P6.6 104 - Timp de decelerare 0,1-3000s 3,0
P6.8 506 - Functie de oprire 0 = oprire libera 0
1 = rampa (decelerare)
P7.1 113 - Curent nominal al motorului 02xle—2xle le
(=> placuta de putere a motorului)
P7.3 112 - Turatie nominala a motorului 300 — 20000 rpm (min-1) 1440
(=> placuta de putere a motorului)
P7.4 120 - Factorul de putere al motorului 0,30-1,00 0,85
(cos @) (=> placuta de putere a motorului)
P7.5 110 - Tensiunea nominala a motorului 180 — 500 V 230
(== placuta de putere a motorului) 400
P7.6 111 - Frecventa nominald a motorului 30 - 320 Hz 50,00
(== placuta de putere a motorului)
P11.7 109 - Cresterea cuplului 0 = inactiv 0
1 = activ
M1.1 1 - Frecventd de iesire Hz 0,00 -
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Parametri

Parametrii de sistem in configurarea rapida

07/09 AWB8230-1604ro

PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
S1.1 833 - Software-Package - -
$1.2 834 - Power-Software-Version - -
S1.3 835 - Versiunea software a sectiunii - -
de comanda

S1.4 836 - Interfata Firmware - -
S1.5 837 - ID aplicatie - -
S1.6 838 - Revizia aplicatiei - -
S1.7 838 - Incarcarea sistemului - -
S2.1 808 - Stare de comunicatie RS485 in format xx.yyy

xx = numdrul mesajelor de eroare

(0-64)

yyy = numarul mesajelor corecte

(0-999)
S2.2 809 - Protocol de comunicatie 0 = FB dezactivat 0

1 = Modbus
S2.3 810 - Adresa slave 1-255 1
S2.4 811 - Rata transfer 0 =300

1 =600

2=1200

3 =2400

4 =4300

5 = 9600
S2.5 812 - Numarul bitilor de oprire 0=1 1

1=2
S2.6 813 - Tip paritate 0 = lipsa (blocat) 0
S2.7 814 - Timeout comunicatie 0 = neutilizat 0

1=1s

2=2s
$2.8 815 - Resetati starea de comunicatie 0 = neutilizat 0

1 = reseteaza parametrul 52.1
S3.1 827 - MWh contor MWh -
$3.2 828 - Zile de functionare d -
S3.3 829 - Ore de functionare h -
S4.1 830 - Contrast al afisajului 0-15 7
54.2 831 - Setarea din fabrica (WE) 0 = setarea din fabrica sau valori modificate 0

1 = setarea din fabrica se realizeaza din nou
pentru toti parametrii
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Urmatorul tabel indica parametrii presetati de aplicatie ai

parametrului P1.2.

tabelul 5: Parametru presetat de aplicatie al parametrului P1.2

Lista parametrii

Parametri
Baza Sisteme de pompare  Sisteme de Dispozitiv de Denumirea
(sistem standard de ventilatatie transport
actionare) (sarcina inalta)

P1.1 1 = numai parametrii 1 = numai parametrii 1 = numai parametrii 1 = numai parametrii Domeniu parametrii

configurarii rapide configurarii rapide configurarii rapide configurarii rapide

P1.2 0 = bazd 1 = pompa 2 = ventilator 3 = transport Aplicatie

P6.1 1 = Conectarea 1 = Conectarea 1 = Conectarea 1 = Conectarea Camp de comanda

bornelor de putere si bornelor de putere i bornelor de putere si bornelor de putere si
control control control control
(I/0) (I10) (I/0) (I/0)
P6.2 3 = Al1 (valoare de 3 = Al1 (valoare de 3 = Al1 (valoare de 3 = Al1 (valoare de Specificarea valorii de
referintd analogica 1) referintd analogica 1) referintd analogica 1) referintd analogica 1) referintd (0— 10 V) a bornei 2

P6.3 0,00 Hz 20,00 Hz 20,00 Hz 0,00 Hz Frecventd minima

P6.4 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz Frecventa maxima

P6.5 305 50s 20,0 1,0s Timp de accelerare

P6.6 305 50s 20,0 1,0s Timp de decelerare

P6.8 0 = oprire liberd 1 = rampd 0 = oprire liberd 0 = oprire liberd Functie de oprire

(decelerare)

P7.1 lo le le le Curent nominal al motorului
(= curent nominal al
dispozitivului)2)

P7.3 1440 min-" 1440 min-! 1440 min-" 1440 min-! Turatie nominala a motorului
(rpm)?)

P7.4 0,85 0,85 0,85 0,85 Factorul de putere al
motorului (cos @)?)

P7.5 230/400 V1) 230/400 V1) 230/400 V1) 230/400 V1) Tensiunea nominald a
motorului

P7.6 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz 50,00 Hz Frecventa nominald a
motorului

P11.7 0 = inactiv 0 = inactiv 0 = inactiv 1 = activ Cresterea cuplului

M1.1 0,00 Hz 0,00 Hz 0,00 Hz 0,00 Hz Frecventd de iesire

1) 230V =MMX12..., MMX32...

400V =MMX34...

2) In functie de variabilele de putere
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Parametri

Toti parametrii
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—> La prima conectare sau dupd activarea setdrii din fabrica
(54.2 = 1) trebuie sa setati la zero parametrul P1.1 pentru
accesul la toti parametrii.
PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
Selectare parametru
P1.1 115 J Domenii parametrii 0 = toti parametrii 1
1 = numai parametrii configurdrii rapide
P1.2 540 - Aplicatii 0 = baza 0
1 = sisteme de pompare
2 = sisteme de ventilatatie
3 = sisteme de ridicat (sarcina inalta)
Intrare analogica
P2.1 379 v Al1-domeniu de semnalizare 0=0-10V 0
1=2-10V
P2.2 380 v Al1, valoare minima -100,00 — 100,00 % 0,00
P2.3 381 J Al1, nivel maxim -100,00 — 100,00 % 100,00
P2.4 378 v Al1, constanta timpului de filtrare  0,0-10,0's 0,1
P2.5 390 J Al2-domeniu de semnalizare 2=0-20mA 3
3=4-20mA
P2.6 391 J Al2, valoare minima -100,00 — 100,00 % 0,00
P2.7 392 J Al2, nivel maxim -100,00 — 100,00 % 100,00
P2.8 389 v Al2, constanta timpului de filtrare  0,0-10,0s 0,1
Intrare digitala
P3.1 300 J Logicd pornire-oprire 0 = DI1 (FWD), DI2 (REV) und REAF 3
1=DI1 + DI2 (= REV)
2 = DI1 (impuls pornire), DI2 (impuls oprire)
3 =DI1 (FWD), DI2 (REV)
P3.2 403 v Semnal de pornire 1 0 = dezactivat 1
1=DI1 2=DI2
3=DI3 4=DI4
5=DI5 6 =DI6
P3.3 404 v Semnal de pornire 2 casiP3.2 2
P3.4 412 N Inversare sens casi P3.2 0
P3.5 405 v Eroare externa casiP3.2 0
(High-Signal)
P3.6 406 v Eroare externd casiP3.2 0
(Low Signal)
P3.7 414 v Confirmare eroare casi P3.2 5
P3.8 407 v Validare pornire casiP3.2 0
P3.9 419 v Turatie fixa BO casi P3.2 3
P3.10 420 v Turatie fixa B1 casiP3.2 4
P3.11 421 N Turatie fixa B2 casi P3.2 0
P3.12 1020 v Dezactivare regulator PI casiP3.2 6
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Lista parametrii

PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
lesire analogica
P4.1 307 v Semnal AO 0 = dezactivat 1
1 = frecventa de iesire (0 - fmax)
2 = curent de iesire (0 - IN motor)
3 = cuplu (0 - My)
4 = regulator PI, iesire
P4.2 310 J AO, valoare minima 0=0mA 1
1=4mA
lesire digitala
P5.1 314 v RO1 semnal 0 = neutilizat 2
1 = pregatit de pornire
2 = operare (RUN)
3 = mesaj de eroare (FAULT)
4 = mesaj de eroare (inversat)
5 = avertizare (ALARM)
6 = Inversare sens (FWD <> REV)
7 = valoare de referinta atinsa
8 = regulator motor activ
P5.2 313 J RO2 semnal casiP5.1 3
P5.3 312 v, DO1 semnal casiP5.1 1
Unitate de comanda drives
P6.1 125 v Camp de comanda 1 = borne de control (I/0) 1
2 = unitate de comanda (KEYPAD)
3 = interfata (BUS)
P6.2 17 J Specificarea referintei 0 = frecventa fixa (FFO) 3
1 = unitatea de comanda (UP/DOWN)
2 = interfatd (BUS)
3 = Al1 (valoare de referinta analogica 1)
4 = A2 (valoare de referintd analogicd 2)
P6.3 101 Frecventa minima 0,00 — P6.4 Hz 0,00
P6.4 102 Frecventd maximd P6.3 —320 Hz 50,00
P6.5 103 Timp de accelerare 0,1-3000s 3,0
P6.6 104 Timp de decelerare 0,1-3000s 3,0
P6.7 505 Functia de pornire 0 = rampa (acceleratie) 0
1 = pornire sincronizatd cu turatia motorului
P6.8 506 Functie de oprire 0 = oprire libera 0
1 = rampa (decelerare)
P6.9 500 Forma de undg, 0,0 = linear 0,0
forma temporara S 0,1-10,0 s (sub form& de S)
P6.10 717 Timp de asteptare inaintea unei 0,170-10,00 s 0,50
reporniri automate
(=>P6.13=1)
P6.11 718 Timp de testare (trei reporniri 0,00-60,00 s 30,00
automate)
(=>P6.13=1)
P6.12 719 Functie de pornire la repornirea 0 = rampd 0
automata 1 = pornire sincronizatd cu turatia motorului
2 = conform P6.5
P6.13 731 Repornire automata 0 = inactiv 0

1 = activ (=> REAF)
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Parametri
PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
P6.14 1600 J Intrare de referintd, unitate de 0 = Schimba sensul de rotatie (FWD <> REV) 1
operare la setarea valorii de referinta zero
(UP — STOP — DOWN) 1= opreste dispozitivul cu valoarea de
referinta zero
Motor
P7.1 113 - Curent nominal al motorului 0,2xle—2xle 1,1 x e
(=> placuta de putere a motorului)
P7.2 107 - Limita de curent 02xle—2xle 1,5 x le
P7.3 112 - Turatie nominala a motorului 300 - 20000 min-! 1440
(=> placuta de putere a motorului)
P7.4 120 - Factorul de putere al motorului 0,30-1,00 0,85
(cos @) (=> placuta de putere a motorului)
P7.5 110 - Tensiunea nominala a motorului 180 -500 V 230
(=> placuta de putere a motorului) 400
P7.6 11 - Frecventa nominala a motorului 30-320 Hz 50,00
(=> placuta de putere a motorului)
Functii de protectie
P8.1 700 - Reactie la valoarea erorii de 0 = dezactivat 1
referintd 4 mA 1 = pericol
2 = eroare, oprire conform P6.8
P8.2 727 - Reactia la eroarea de minima casiP8.1 2
tensiune
P8.3 703 - Protectia punerii la pamant casiP8.1 2
P8.4 709 - Protectie anti-blocare casiP8.1 1
P8.5 713 - Protectia la subsarcina casiP8.1 0
P8.6 704 - Protectia la temperaturd a casiP8.1 2
motorului
P8.7 705 - Temperatura ambiantd a -20-+100 °C 40
motorului
P8.8 706 - Factor de racire la frecventa zero 0,0-150 % 40,0
P8.9 707 - Constanta de timp a temperaturii 1 —200 min 45
motorului
Pl regulator
P9.1 163 v Pl regulator 0 = dezactivat 0
1 = pentru reglarea actionarii
2 = pentru utilizare externd
P9.2 118 J Regulator PI, amplificare P 0,0 - 1000 % 100,0
P9.3 119 J Regulator PI, constanta de timp | 0,00—320,0s 10,00
P9.4 167 J Regulator PI, valoare de referinta 0,0-100,0 % 0,0
prin unitatea de comanda
P9.5 332 v Regulator PI, sursa valorii de 0 = consola 0
referinta 1 = interfata (BUS)
2=Al
3=AI2
P9.6 334 J Regulator PI, valoare efectiva 0 = dezactivat 2
1=AN
2=A12
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Lista parametrii

PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
P9.7 336 J Regulator PI, limitarea valorii 0,0-100,0 % 0,0
efective, minim
P9.8 337 J Regulator PI, limitarea valorii 0,0-100,0 % 100,0
efective, maxim
P9.9 340 J Regulator PI; Inversarea abaterii 0 = lipsa inversare 0
de la valoarea de reglare prescrisa  (Valoare efectiva < Valoare de referinta
—> Majorarea valorii de iesire Pl)
1 = inversare
(Valoare efectiva < Valoare de referinta
—> Reducerea valorii de iesire Pl)
Frecventa fixa
P10.1 124 v Frecventa fixa FFO 0,00 — P6.4 Hz 5,00
P10.2 105 v, Frecventa fixa FF1 0,00 — P6.4 Hz 10,00
P10.3 106 v Frecventa fixa FF2 0,00 — P6.4 Hz 15,00
P10.4 126 J Frecventa fixa FF3 0,00 — P6.4 Hz 20,00
P10.5 127 v Frecventa fixa FF4 0,00 — P6.4 Hz 25,00
P10.6 128 v Frecventa fixa FF5 0,00 - P6.4 Hz 30,00
P10.7 129 v Frecventa fixa FF6 0,00 - P6.4 Hz 40,00
P10.8 130 v Frecventa fixa FF7 0,00 — P6.4 Hz 50,00
Caracteristica U/f
P11.1 108 Caracteristica U/f 0 = linear 0
1 = patratic
2 = parametrizabil
P11.2 602 Frecventd de baza 30,00 — 320,00 Hz 50,00
P11.3 603 Tensiune de iesire 10,00 — 200,00 % din tensiunea nominalda 100,00
motorului (P6.5)
P11.4 604 Caracteristica U/f, valoare mediea 0,00 — P11.2 [Hz] 50,00
frecventei
P11.5 605 Caracteristica U/f, valoare mediea 0,00 — P11.3 [Hz] 100,00
tensiunii
P11.6 606 Tensiune de iesire la 0 Hz 0,00 — 40,00 % 0,00
P11.7 109 Cresterea cuplului 0 = inactiv 0
1 = activ
P11.8 600 Mod de comanda a motorului 0 = comanda frecventa (U/f) 0
1 = comanda turatie (control vectorial)
P11.9 601 Frecventd impulsuri 1,5-16,0 kHz 6,0

37



38

07/09 AWB8230-1604ro

Parametri
PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
Franare
P12.1 507 - Franare DC, curent A, in functie de lg le
P12.2 516 - Franare DC, timp de franare la 0,00 - 600,00 s 0,00
pornire
P12.3 515 - Franare DC, frecventa de pornire 0,00 - 10,00 Hz 1,50
in timpul rampei de intarziere
P12.4 508 - Franare DC, timp de franare la 0,00 — 600,00 s 0,00
oprire STOP
(P12.5) 504 - Chopper de franare (vizibil numai cu tranzistorul de frana 0

integrat)
0 = dezactivat
1 = activin RUN

2 = activ in RUN si STOP




07/09 AWB8230-1604ro0

Lista parametrii

PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Setare
acces RUN din fabrica  proprie
Sistem
Informatii hardware si software
S1.1 833 - Pachet software - =
$1.2 834 - Versiunea software a sectiuniide - -
putere
$1.3 835 - Versiunea software a sectiunii de - -
comandd
S1.4 836 - Interfata Firmware - -
S1.5 837 - ID aplicatie - -
$1.6 838 - Revizia aplicatiei - -
S1.7 839 = Incarcarea sistemului % >
Comunicatie
S2.1 808 - Stare de comunicatie Format xx.yyy
xx = numadrul mesajelor de eroare
(0-64)
yyy = numarul mesajelor corecte
(0-999)
S2.2 809 - Protocol de comunicatie 0 = magistrala de camp dezactivata 0
1 = Modbus
S2.3 810 - Adresa slave 1-255 1
S24 811 - Rata transfer 0=300 5
1 =600
2=1200
3 =2400
4 = 4800
5 = 9600
S2.5 812 - Numarul bitilor de oprire 0 = 1 bit de oprire 1
1 = 2 biti de oprire
S2.6 813 - Tip paritate 0 = lipsa (blocat) 0
S2.7 814 - Timeout comunicatie 0 = neutilizat 0
1=1s
2=25s
... 2555
$2.8 815 - Resetati starea de comunicatie 0 = neutilizat 0
1 = reseteaza parametrul 52.1
Contor unitati
$3.1 827 - MWh contor MWh =
$3.2 828 - Zile de functionare d -
$3.3 829 - Ore de functionare h -
Setari utilizator
S4.1 830 - Contrast al afisajului 0-15 7
S4.2 831 - Setarea din fabrici (WE) 0 = setarea din fabricd sau valori modificate 0

1 = setarea din fabrica se realizeaza din nou

pentru toti parametrii
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Parametri

—>  Parametrii marcati mai jos cu M (monitor) sunt valorile
masurate actuale, dimensiunile calculate din aceste valori
de masurd, precum si valorile de stare ale semnalelor de

comanda.

Nu pot fi prelucrate.
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PNU ID Drept de Denumirea Interval al valorilor Setarea Valori

acces RUN din de
fabrica masura

Valoarea afisata

M1.1 1 - Frecventa de iesire Hz 0,00

M1.2 25 - Valoare de referintd a frecventei  Hz 0,0

M1.3 2 - Turatia axului motorului rpm (valoare calculata, min-1) 0

M1.4 3 - Curent motor A 0,00

M1.5 4 - Cuplu motor % (valoare calculata) 0,0

M1.6 5 - lesirea motorului % (valoare calculata) 0,0

M1.7 6 - Tensiunea motorului Vv 0,0

M1.8 7 - Tensiune circuit intermediar DC V. 000,0

M1.9 8 - Temperatura dispozitivului °C 00

M1.11 13 - Intrare analogica 1 % 0,0

M1.12 14 - Intrare analogicd 2 % 0,0

M1.13 26 - lesire analogicd 1 % 0,0

M1.14 15 - Intrare digitald Stare DI1, DI2, DI3 0

M1.15 16 - Intrare digitala Stare DI4, DI5, DI6 0

M1.16 17 - lesire digitala Stare RO1, RO2, DO 1

M1.17 20 - Valoare de referinta PI % 0,0

M1.18 21 - Feedback PI % 0,0

M1.19 22 - Valoare eroare PI % 0,0

M1.20 23 - lesire Pl % 0,0
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